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C 3DEXPERIENCEWorks - kas tai?

C SOLIDWORKS® 2023 naujos galimybés 1 dalis.

( SOLIDWORKS® 2023 naujos galimybes 2 dalis. /

( Kavos pertraukele.

C SOLIDWORKS® CAM ir CAMWorks — sprendimai metalo apdirbimo pramonei

C SWOOD CAD/CAM - sprendimai baldy gamybos ir medzio apdirbimo p/caﬁ/i’onei.
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Efektyviausias siai dienai debesijos technologijy

panaudojimas Inzinerijoje:

e Gaminiy informacijos (3D modeliai, breziniai),
specifikacijos, kity duomenuy, o taip pat procesy,
projekty, resursy valdymas beil pasidalinimas
tarpusavyje, o taip pat tarp klienty ir uzsakovy

« Sudetingesni gaminial ir tikslesni skaiciavimai
reikalauja vis didesniy kompiuteriniy resursy.
Skaiciavimai debesijoje leidzia pasinaudoti neribotais
resursal, kurie neprieinami jprastai
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MODULINE STRUKTURA TENKINANTI
KIEKVIENO VARTOTOJO POREIKIUS

(PLM)

Nuo paprasto duomeny saugojimo ir bendradarbiavimo iki gaminio gyvavimo ciklo valdymo
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MODULINE STRUKTURA TENKINANTI
KIEKVIENO VARTOTOJO POREIKIUS

Nuo paprasto duomeny saugojimo ir bendradarbiavimo iki gaminio gyvavimo ciklo valdymo (PL

Stambus arba spefinius poreikius turintys vartotojai gali lanksciai
sukonfigiruoti 3DPLATFORMA pasirenkant butinus specifinius modulius
(Roles), priskiriant konkretiems darby atlikejams

Nedideli arba neturintys specifiniy poreikiy vartotojai gali pasikliauti
rinkiniais, kurie susideda is keliy moduliy (Roliy), ir leidzia atlikti batinas
uzduotis
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Nuo paprasto duomeny saugojimo ir bendradarbiavimo iki gaminio gyvavimo ciklo valdymo (PLM)
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C SWOOD CAD/CAM - sprendimai baldy gamybos ir medzio apdirbimo p/caﬁ/i’onei.
v

7

( Diskusijos, klausimai

WAAWAWAW ALY,




